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SZCZEGOLOW E SPECYFIKACJE TECHNICZNE
M-28.54.00.00.

Bariery ochronne
M-28.54.50.51.

Wykonanie rozbiérki balustrady stalowej
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacjchiréczne] § wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
rozbiérkowych, zwizanych z rozebraniem elementéw wyp@saa na istniejcych mostactw ramach przebudowy dwéch
mostow w cagu ul. Miynarskiej w Sochaczewie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zldcan
i realizacji rob6t zwqzanych z rozbiérkelementdédw wyposania istniegcego mostu.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z rozbidrk elementéw
wyposaenia obejmu:

— rozebranie elementéw stalowych balustrad nécnao

- ewentualne wykonanie drog dojazdowych wraz z ididrka;

— odwiezienie materiatu z rozhiérki na wskazane roiejs

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS% sgodne z obowkzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” p.1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kavykonanych robét i ich zgodké z dokumentagj projektova
oraz SST.
0Ogo6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ngbp.1.5.

2. MATERIALY

Materiaty z rozbiorki naley przewiez¢ do siedziby Zamawiagego — Powiatowego Zamdu Drog w Sochaczewie ul.
Gwardyjska 10, Sochaczew.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogéIne. p.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw wyposania pomostu Wykonawca powinien dysponéwa
nastpujacym, sprawnym technicznie, sptem:

- mioty pneumatyczne;

- mioty zwykle;

- lomy;

— pity do betonu;

— palniki gazowe do etia stali;

- fadowarki;

— samochody samowytadowcze;

— dowolny, zaakceptowany przezzymiera sprzt.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00."Wymagangiaine”pkt.4
4.2. Szczego6towe wymagania dotygze transportu

Materiat z rozbiorki naley przewozé transportem samochodowym na miejsce wskazane pmaestora. Przy ruchu
po drogach publicznych pojazdy powinny spetniaymagania dotycme przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych ohgien na osie, wymiaréw tadunku, zabezpieczenia taduimkaych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM ,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Zakres wykonania rob6t

Zakres wykonania robét obejmuje:
— calkowite usunicie balustrady na catej diugr mostu oraz skrzydetkach;
— przesortowanie materiatu z rozbiérki;
- odwiezienie materiatu z rozbiorki na miejsce wskezprzez Inwestora,
— ewentualne wykonanie drég dojazdowych wraz z idbidrka.

5.3. Opis wykonania robot

Jeeli dlugas¢ stalowych elementéw balustrad oraz towarzggeh im innych elementéw stalowych przekracza
wymiary samochodu przeznaczonego do wywozu mabeviatrozbiorki, to elementy te nalepodzielt i rozcia¢ palnikami.
Przy tej operacji elementy mushy¢ zabezpieczone przed spaghigém z pomostu.

Rozebrane elementy powinnydyatadowane nérodek transportu i odwiezione na miejsce sktadomawiszystkie
elementy powinny hy wywiezione poza pas drogowy. Podczas demoniayzej wymienionych elementéw z uwagi na
bliskos¢ do kravedzi mostu naly zwrdcié szczeg6la uwag; na BHP wykonujcych demontarobotnikow.

Materiat z rozbiorki jest wlasroia Zamawiajgicego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania 0gdlp.6.
6.2. Sprawdzenie jakdci robot

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplagtiavykonanych robét rozbiérkowych.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” p.7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy robét zwiazanych z rozbiorkjest:

— 1t (tona) stalowych elementéw balustrad,

Obmiar powinien b§ wykonany na budowie w obeditd Inzyniera i wymaga jego akceptacji. Dodatkowe roboty
wykonane przez Wykonawdez pisemnego upowaienia Irzyniera nie mog stanowt podstawy do roszcaeo dodatkowy
zaplat.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgdIne zasady odbioru rob6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@Q,Wymagania ogélne” p.8.
Odbiér powinien b§ przeprowadzony w czasie ugtigviajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania
postpu robét. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona nasmyakoszt w terminie ustalonym zzimierem.

9. PODSTAWY PLATNO SCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstaw ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstaw ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogolnet. |8k
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 t rozebranych balustrad stalowych obejmuje:
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- demonta elementéw stalowych;

— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbidrki;
— oznaczenie i zabezpieczenie terenu robdt;

— uprztniecie terenu robot.

10.PRZEPISY ZWI AZANE
Nie wystpuja.
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