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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
M-28.03.02.00.
Bariery ochronne stalowe o ograniczonej podatriei

M-28.03.05.51.
Montaz stalowych barier ochronnych SP-06 oraz SP-04 o retawie stupkéw 1.0 m,
wysokasé bariery h = 0,75 m oraz h=1.1m

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtécznej § wymagania dotyegce wykonania i odbioru robot zgaanych
z wykonaniem stalowych barier ochronnych SP-06-08® ramach przebudowy dwdch mostow w aigu ul. Miynarskiej
w Sochaczewie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosojyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zlecdarrealizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zeanych z wykonaniem stalowych barier
ochronnych SP-06 na dojazdach oraz bariereqagrSP-04 na mostach i obejru;j

— zapewnienie niezsinych materiatéw i spezu montaowego;

- zakup i dostarczenie na budgsegmentow bariery;

— przygotowanie do monta bariery do uprzednio wykonanego zakotwienia;

- ustawienie stupkéw bariery wraz z zamocowaniem;

- monta tam profilowych, elementéw odblaskowych i innychrantéw barier wraz z regulagj

— oczyszczenie terenu robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS agodne z obowrzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjampbdanymi

w SST 00.00.00 ,Wymagania ogélne”, p.1.

Bariera ochronna stalowa - wdzenie bezpiechstwa ruchu drogowego ze stalowejsngy stanowicej prowadnie
przymocowanej do stupkéw, stosowane w celu fizygpneapobigenia zjechaniu pojazdu z drogi, przejechaniu pajazal
jezdni przeznaczandla przeciwnego kierunku ruchu lub w celu niedagasnia do kolizji z obiektami lub przeszkodami
statymi znajdujcymi s w poblizu jezdni.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogoIn2. p

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw podano w SST 00.00.00 ,Wymagania rajdp.2. Stosowane materiaty powinny
mie¢ deklarac zgodndci z PN, AT i atest producenta zgodnie z pkt. 83T 00.00.00.

2.2. Materialy do wykonania stalowych barier ochronnych

Materiatami do wykonania stalowych barier ochroringg
- zestaw do monta dla bariery przektadkowej SP-06 — komplet wedidgowiedniej AT
- zestaw do monta dla bariero-pagczy bez-przektadkowej SP-04 — komplet wg odpowiedAil
- beton klasy B30 (C30/37) do wykonania elemerzékotwienia barier na ptytach prgepwych

3.  SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” p. 3.
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3.2. Szczego6lowe wymagania dotygeze sprztu

Wykonawca powinien posiadaastpujacy, sprawny technicznie spgitz
- wiertarki elektryczne do wykonania otworéw w elert@@m prowadnic;
—  klucze ladz dokretarki do mocowania elementéw barier i praydenia stupkéw do kotew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST 00.00.00 ,Wymaganianajdd.4.
4.2. Szczego6lowe wymagania dotygee transportu

Elementy barier magby¢ transportowane dowolnynérodkami transportu pod warunkiem zapewnienia niksptatcania si
elementéw oraz nie przesuwania w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST 00.0@\@@nagania ogdine” p.5.
5.2. Zakres wykonania rob6t

Zakres wykonania robét obejmuje:
- zapewnienie niezldnych czynnikéw produkcji;
— zakup i dostarczenie na budpsegmentow bariery;
— wykonanie elementu zakotwienia bariery
— przygotowanie montal bariery do zakotwienia;
- ustawienie stupkéw bariery wraz z zamocowaniem;
- monta tam profilowych, elementéw odblaskowych i innych etartow barier wraz z regulag;
— oczyszczenie terenu robot.
Szczego6towe rysunki rozmieszczenia barier i sposcibaakotwienia znajdajsic w Dokumentacji Projektowe;.

5.3. Opis wykonania rob6t

Nalezy ustawé i zamocowad stupki bariery do kotew w kapach chodnikowych. fjasie naley zamocowa prowadnice
bariery. Do tam profilowych naley zamontowa elementy odblaskowe.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania 0ogoIné’ p
6.2. Sprawdzenie jakdaci robét

Sprawdzenie jakai rob6t polega na:

— sprawdzeniu zgodioi z dokumentagj projektowy (typ, wytyczenie, wymiary);

— sprawdzeniu jakizi materiatow (atesty, aprobaty techniczne);

- wysoka¢ bariery powinna wynoéi75 cm. Wysoké&t barieropogczy 110.
Tolerancja wysokéri bariery wynositl cm. Prostoliniow& +5 mm w kadym kierunku. Rénica wysokdci mierzona
na odcinku 4 m nie powinna przekra€zamm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST 00.00/@magania ogoélne” p.7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru jest 1t.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST 00.00/¢gmagania ogoine” p.8.
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9. PODSTAWY PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogélne” p.ha&ednostki obmiarowej
Cena ustawienia 1t obejmuje:

- prace pomiarowe;

- dostarczenie materiatéw;

— ustawienie i mocowanie stupkow;

— wykonanie elementéw zakotwiestupkdw.

- monta tasm profilowych, elementéw odblaskowych i pozostatgtémentow wraz z regulagj

— prace poradkowe

10. PRZEPISY ZWI AZANE

[1]. Katalog typowych barier ochronnych. Przetsirstwo Produkcyjno-Transportowe w Kielcach ordzansprojekt-
Warszawa”, 1993r.
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